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:فصل اول
مقدمه ای بر رباتیک
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سرفصل مطالب
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تعریف ربات: بخش اول

کاربرد ربات ها: بخش دوم

رباتیکعلم : بخش سوم

اجزای یک ربات: بخش چهارم

ویژگی های ربات: بخش پنجم

آشنایی با انواع مفاصل: بخش ششم

طبقه بندی ساختار ربات ها: بخش هفتم
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تعریف ربات: بخش اول

رباتتعریف(Robot):
:استزیرخصوصیاتباهوشمندالکترومکانیکیماشینیک

ریزیبرنامهقابل-1

کارهچند-2

محیطبرایمناسبوکارآمد-3
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کاربرد ربات ها: دومبخش 

:مثال هایی از انواع ربات ها❑

آسانسور-1

(ربات های صنعتی)بازوهای مکانیکی ماهر -2

هواپیمای بدون سرنشین-3

تجهیزات پزشکی-4
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علم رباتیک: سومبخش 

رباتیکعلم:

مهندسی،مکانیکمهندسیشاملکهاستمهندسیرشته هایبینازرشته ایمیانشاخه ایرباتیک
.می شوددیگررشتهچندوکامپیوترعلوموبرق

:تفاوت مکاترونیک و رباتیک❑

رباتیکیم هایسیستحالیکهدراستشدهتعریفومشخصقبلازورودیمکاترونیکیسیستم هایدر
.کننددریافتمحیطازراورودی هاخودشانباید

قبلازکهازایبرنامهبامشخصزماندرکهاستراهنماییچراغمکاترونیکیسیستمازنمونهیک
میدهداننشحساسیتنقلیهوسایلتراکمبهچراغایناگرحال.کندمیکاراست،شدهدادهآنبه

.گرفتنظردررباتیکیسیستمیکعنوانبهراآنتوان
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اجزای یک ربات: چهارمبخش 

رباتاجزای:

.ستاشدهتشکیلکنترلیوالکترونیکیمکانیکی،بخشسهازکلیطوربهرباتیک

...وتغذیهمنبعموتورها،بدنه،شاسی،مانندمکانیکیبخش-1

...ورله هاترانزیستورها،حسگرها،مثلالکترونیکیبخش-2

...وکامپیوترهامیکروکنترلرها،مثلکنترلیبخش-3
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اجزای یک ربات: چهارمبخش 

ربات هامکانیکیبخش هایازنمونهچند:
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شاسی موتور بدنه ربات
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اجزای یک ربات: چهارمبخش 

ربات هاالکترونیکیبخش هایازنمونهچند:
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ترانزیستور رله حسگر مادون قرمز
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اجزای یک ربات: چهارمبخش 

ربات هاکنترلیبخش هایازنمونه ای:
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میکروکنترلرها
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ویژگی های ربات: پنجمبخش 

رباتیکهایویژگی:

:استزیرمشخصهسهدارایرباتیک

.استپویاییوحرکتدارای-1

.داردرامختلفکارهایانجامبرایریزیبرنامهقابلیت-2

.داردخودکارصورتبهراوظایفشانجامقابلیتشدبرنامه ریزیاینکهازبعد-3
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

لولایییادورانیمفصل(Revolute Joint)

دورانیحرکتهمبهنسبتمی توانندلینکدووبوده1مفصلایندر(DOF)آزادیدرجاتتعداد
.باشندداشته

12



Robotics ©  E. Fathi Asgarabad

آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

کشویییالغزشیمفصل(Prismatic Joint)

داشتهخطیحرکتهمبهنسبتمی توانندلینکدووبوده1مفصلایندرآزادیدرجاتتعداد
.باشند
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

ایاستوانهمفصل(Cylindrical Joint)

انی،دورحرکتبرعلاوههمبهنسبتمی توانندلینکدووبوده2مفصلایندرآزادیدرجاتتعداد
.باشندداشتهنیزخطیحرکت
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

کرویمفصل(Spherical Joint)

دلخواهمحورسهحولبهنسبتمی توانندلینکدووبوده3مفصلایندرآزادیدرجاتتعداد
.باشندداشتهدورانیحرکت
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

سطحیمفصل(Planar Joint)

محوردوامتداددرهمبهنسبتمی توانندلینکدووبوده3مفصلایندرآزادیدرجاتتعداد
.باشندداشتهدورانیحرکتمحوریکحولولغزشیحرکتدلخواه
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

یونیورسالمفصل(Universal Joint)

دلخواهمحوردوحولهمبهنسبتمی توانندلینکدووبوده2مفصلایندرآزادیدرجاتتعداد
.باشندداشتهدورانیحرکت
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

پیچمفصل(Screw Joint)

ریکدیگبهنسبتلینک هادورانیوخطیحرکتوباشدمی1مفصلایندرآزادیدرجاتتعداد
.می افتداتفاقهمباهمزمان
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آشنایی با انواع مفاصل: ششمبخش 

همبامفاصلآزادیدرجاتمقایسه:
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

شوندیمتقسیمموازیوسریدستهدوبهمکانیکیساختارنظرازهارباتکلیطوربه.

20

ربات سریربات موازی
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

موازیوسریهایرباتمقایسه:

.اندشدهمتصلیکدیگربههمسرپشتصورتبههالینکسریهایرباتدر-1

.استموازیهایرباتازترآسانسریهایرباتدرمستقیمسینماتیکمسائلحل-2

.استموازیازبیشترسریهایرباتدرموقعیتخطای-3

.استموازیهایرباتازکمترسریهایرباتدربارتحملقابلیت-4

.استکمترموازیهایرباتبامقایسهدرسریهایرباتدقت-5

.استسریربات هایازبیشترموازیهایرباتدرشتابوسرعت-6
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

دکارتیربات(Cartesian)ساختاربا(PPP):
.باشندداشتهلغزشیحرکتهمبهنسبتقادرندفقطلینک هاهارباتایندر

.می باشدمستطیلمکعبیکمعمولاربات هااینکاریفضای
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

دکارتیرباتکاربردهایازنمونهچند(Cartesian)ساختاربا(PPP):
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

دکارتیرباتکاربردهایازنمونهچند(Cartesian)ساختاربا(PPP):
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

دکارتیرباتکاربردهایازنمونهچند(Cartesian)ساختاربا(PPP):
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

استوانه ایربات(Cylindrical)ساختاربا(RPP):
.داردوجودکشوییمفصلدوودورانیمفصلیکهارباتایندر

.می باشداستوانهازبخشیربات هااینکاریفضای
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

کرویربات(Spherical)ساختاربا(RRP):
.داردوجودکشوییمفصلیکودورانیمفصلدومعمولاهارباتاینطراحیدر

.می باشدکرهازبخشیربات هااینکاریفضای
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

اسکاراربات(SCARA)ساختاربا(RRP):
.داردوجودکشوییمفصلیکودورانیمفصلدوهارباتایندر

.می باشداستوانهازبخشیربات هااینکاریفضای
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

اسکاراربات هایکاربردازنمونهچند(SCARA)ساختاربا(RRP):
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طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

اسکاراربات هایکاربردازنمونهچند(SCARA)ساختاربا(RRP):

30



Robotics ©  E. Fathi Asgarabad

طبقه بندی ساختار ربات ها: هفتمبخش 

اسکاراربات هایکاربردازنمونهچند(SCARA)ساختاربا(RRP):
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:امیرالمؤمنین علی علیه السلام
.تبرترین درجات ایمان یک انسان، امانت داری و امین بودن اوس
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