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جلسه سوم–آموزش رباتیک 
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سرفصل مطالب
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شاخه های مکانیک در ربات ها: بخش اول

جابجایی و سرعت: بخش دوم

ارتباط بین قطر چرخ ربات با گشتاور: بخش سوم

گشتاور موتور و نیرو: بخش چهارم

شتاب: بخش پنجم

تعریف موتور ربات: بخش ششم

نعتیانواع موتورهای استفاده شده در رباتیک ص: بخش هفتم

چرخ دنده ها: بخش هشتم

باتقطعات مکانیکی مورد نیاز برای ساخت یک ر: بخش نهم
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شاخه های مکانیک در ربات ها: اولبخش 

مکانیکعلم:

آن‌هاازاشینسرعت‌هایوهاشتاباعمالی،گشتاورسیستم،بهواردهنیروهایبررسیبهمکانیکعلم
.می‌پردازد

تحلیلواد،مدانشترمودینامیک،دینامیک،مکانیک،همانندمفاهیمیفهمنیازمندمکانیکمهندسی
.استالکتریسیتهوهاسازه
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شاخه های مکانیک در ربات ها: اولبخش 

هارباتدرمکانیکهایشاخه:

.ردازدمی‌پبی‌حرکتسامانه‌هایدرنیروهاتعادلبررسیبهکهمکانیکازازشاخه:استاتیک-1

....وگشتاورفشار،نیرو،مثل.می‌کندبررسیرارباتثابتبخش‌هایاستاتیک

...وبشتاسرعت،جابجایی،مثلکندمیتحلیلحرکتحالدررارباتسیستم:دینامیک-2

هستندحالتدودارایمتحرکهایربات:

:هولونومیک-1

لحوجلوبهحرکتحیندرمی‌تواندرباتطوریکهبه.استپذیرامکانجهاتتمامدرحرکت
.بچرخدخودش

:هولونومیکغیر-2

اتومبیلمثلکند،حرکتخواهدمیکهجهتیهردرلحظهیکدرتواندنمی
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شاخه های مکانیک در ربات ها: اولبخش 

هستندحالتدودارایمتحرکهایربات:

:هولونومیک-1

رباتطوریکهبه.استپذیرامکانجهاتتمامدرحرکت
.بچرخدخودشحولجلوبهحرکتحیندرمی‌تواند

:هولونومیکغیر-2

حرکتخواهدمیکهجهتیهردرلحظهیکدرنمی‌تواند
اتومبیلمثلکند،
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